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	Q1、當我設定PDO的Event Timer要讓PDO每1秒自動回覆一次後，PDO也開始按照設定般每秒鐘自動回傳一次訊息，但是當我將設備斷電重開並讓設備進入Operation模式後，PDO的Event Timer就會關閉，需要重新設定才能啟用，有什麼方式可以保持這樣的設定嗎？
	Q2、我發現我的CAN-2000C模組有出新版的firmware，請問我要如何更新？
	Q3、為何我使用其他家的CANopen master無法與CAN-2000C系列模組通訊？同時觀察到CAN-2000C系列模組的ERR指示燈會不停地閃爍。
	Q4、CAN-2000系列的塑料外殼是否有REACH認證? CAN-2000系列有無通過 UL 認證?
	Q5、CAN-2000系列模組的重量是多少? 有沒有STEP檔案可以提供?
	Q6、模組進到BUS OFF狀態後,無法傳送RESET命令是否只能重新上電?
	Q7、如何修改0x1600~0x1609/0x1A00~0x1A09的映射物件

